Electronique

Etude de I’amplificateur opérationnel AD820

1 Etude statique
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3. Quand la résistance de charge diminue en 10€2, le signal de sortie sature. On peut déduire

le courant de saturation est 45mA qui correspond bien la fiche technique.
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4. le signal se déforme parce que le courant qui entre dans 1I’amplificateur est 100mA qui est

supérieur au courant de saturation d’amplificateur, c’est déja saturé.

2 Etude dynamique

5. Le slew rate est environ 3us, qui correspond a la fiche technique.
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6. Le produit gain-bande est environ 1.67MHz, c’est plus petit que celui dans la fiche
technique qui est 1.9MHz.
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