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Quand f = 1kHz, il est environ 3dB, le plus grand. Quand f = 4kHz, il est environ

-40dB.

Quand  kR 48.2163



Quand f = 1kHz, il est environ -3dB. Quand f = 4kHz, il est environ -40dB.
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Quand f = 1kHz, il est environ -3dB. Quand f = 4kHz, il est environ -45dB.

C’est un filtre Butterworth qui a la fréquence coupure de 1kHz, un bande d’arrêt

de 4kHz etatténuation minimale de 45dB.

2.







kkRR

k
Cf

R

1955

200
2
1

24

0
2 

5
X

Y

R
R

 k
R
RRQR
Y

X
LP 40021,3

 kR 4001

Quand f = 10kHz, il es tenviron 0dB, le plus grand.



Quand f = 10.5kHz, il est environ -3dB.

Quand f = 9.5kHz, il est environ -3dB.

Quand f = 11.5kHz, il est environ -10dB.

Quand f = 8.5kHz, il est environ -10dB.

Donc, il est un filtre qui a la fréquence de coupure de 10kHz, la bande passante

de 1kHz, la dande d’attéuation de 3kHz et l’atténuation minimale de 10dB.
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Quand f = 10kHz, il es tenviron 0dB, le plus grand.

Quand f = 10.5kHz, il est environ -3dB.

Quand f = 9.5kHz, il est environ -3dB.

Quand f = 11.5kHz, il est environ -10dB.

Quand f = 8.5kHz, il est environ -10dB.

Donc, il est un filtre passe-bande qui a la fréquence de coupure de 10kHz, la

bande passante de 1kHz, la dande d’attéuation de 3kHz et l’atténuation minimale de

10dB.


