Retrouver I’équation du mouvement du pendule simple avec les

équations de Lagrange

Les équations de Lagrange:
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Pour le pendule simple soumis a 1’action de la pesanteur, 8 definit la position du pendule, on
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D’aprés les équations de Lagrange :
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Donc,
df + gsinf =0
En posant :
g
w? = y
On obtient :

6 + w?sinf = 0
En faisant I’hypothése que 6,6,6 sont des infiniment petits d’ordre 1, sinf =~ 6 :
6+w?0=0
C’est I’équation du mouvement du pendule simple

L’exercice Oscillateur conservatif a un degré de liberté

1.1 Code en Matlab
syms q w0
b="D2q = - (W0"2) * q';
q = dsolve (b, 'q (0) =1, Dq(0)=0");
g=subs (q, w0,2*pi)
Result: q = exp(-pi*t*2i)/2 + exp(pi*t*21)/2

1.2 Code en Matlab
syms E
E = 0.5* (diff(q)"2+(w0"2)*(q"2));
E=subs(E,w0,2*pi);
E=simplify(E)
Result: E =2*pi™2



