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Encuite, on peut obtenir la fonction de transfert:
R

H=--2
Rl

2.
Le circuit:




La résultat:

Draft3.asc

V(n004)
Freq| 659001187Hz | Mag | -28.994298d8
Phase: | 1082200 @
Group Delay: | 24524875y

Ratio (Cursor2 / Cursort)

Par le cours, on a

dp(B(jw))

S(wo) d(w/wo) |,—y,

D’apres avoir calculé la pente, on trouve que S (a)o) =1.02, presque 1. Donc, on

pense que c’est stable.

5.
Le circuit:
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